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Invertek Elevator

Separater Fahrstuhlantrieb

Der Optidrive Elevator ist die zweite Generation separater Fahrstuhlantriebe von
Invertek Drives - gestaltet, um eine reibungslose, zuverlassige Transportkontrolle in
allen Fahrstuhlanwendungen zu bieten.

Die kompakten duBeren MaBe erleichtern die Installation, wahrend die optionalen,
inkrementalen Encoder-Feedbackinterfaces die Kompatibilitat mit einer Vielzahl an
Motoren erlauben.

Inverteks beriihmte Motorkontrollfahigkeit stellt maximalen Fahrkomfort unter allen
Bedingungen sicher, mit fiinf unabhangigen S-Rampen und einem separaten Motor-
haltebremsen-Kontrollalgorithmus erlaubt es eine Feinjustierung des Systems.
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Modell-Spezifikationen

Optidrive Elevator Gehausearten, Abmessungen, Gewicht & Befestigungen
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mm Hohe 221 261
mm Breite 110 131
mm Tiefe 185 205
kg Gewicht 1.8 315!
kg Verpackungsgewicht 1.9 35
Befestigungen 4xM4  4xM4

Verbindungsdiagramm
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